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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Automatyzacja i robotyzacja procesow

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/semestr

Informatyka 2/3

Studia w zakresie (specjalnosg) Profil studiéw

IWPB ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnos¢

niestacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktfad Laboratoria Inne (np. online)
16 16
Cwiczenia Projekty/seminaria

Liczba punktéw ECTS

4
Wyktadowcy

Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca: Odpowiedzialny za przedmiot/wyktadowca:
prof. dr hab. inz. Andrzej URBANIAK dr inz. Mariusz NOWAK
e-mail:andrzej.urbaniak@put.poznan.pl e-mail:mariusz.nowak@put.poznan.pl
tel.(61)665-2905 tel.(61)665-2921

Wydziat Informatyki i Telekomunikacji Wydziat Informatyki i Telekomunikacji

ul. Piotrowo 2, 60-965 POZNAN ul. Piotrowo 2, 60-965 POZNAN

Wymagania wstepne

Student ropoczynajgcy zajecia z przedmiotu powinien posiadac wiedze z zakresu podstaw automatyki,
organizacji i zarzgdzania procesami przemystowymi. Powinien posiadac umiejetnos¢ sprawnego
pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet oraz by¢ otwartym do wspoétpracy w ramach zespotu.

Cel przedmiotu

Celem przedmiotu jest przedstawienie podstawowych wiadomosci z zakresu organizacji zadan
automatyzacji i robotyzacji wybranych proceséw badawczych, ustugowych, magazynowych i
produkcyjnych prowadzgcych do realizacji koncepcji rozwigzan przemystu 4.0. W drugiej czesci wyktadu
zaprezentowano przyktady rozwigzan automatyzacji linii montazowych i produkcyjnych oraz robotyzacji
m.in. w medycynie, inzynierii Srodowiska i edukacji.
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Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza

1. ma uporzadkowang wiedze w zakresie architektur komputerdéw, systemow i sieci komputerowych
oraz systemow operacyjnych, w tym systemow operacyjnych czasu rzeczywistego oraz systemow typu
SCADA, - [K2st_W2,K2st_W3]

2. znairozumie zasade dziatania podstawowych modutdw peryferyjnych oraz interfejsow
komunikacyjnych stosowanych w systemach automatyki i robotyki - [K2st_W4]

3. zna i rozumie warunki i ograniczenia wprowadzania inteligentnych technologii w celu migracji do
koncepcji przemystu 4.0 [K2st_ W6, K2st_ W9]

4. zna i rozumie budowe i zasady dziatania sterownikow przemystowych oraz uktadow peryferyjnych;
stosowanych w przemystowych systemach sterowania - [K2st_ W3]

Umiejetnosci
1. potrafi pozyskiwac informacje z literatury, baz danych i innych zrddet, takze w wybranym jezyku
obcym, - [K2st_U1]

2. potrafi przeprowadzac eksperymenty symulacyjne w celu weryfikacji wybranych rozwigzan [K2st_U3,
K2st_U4,K2st_U6,K2st_U9, K2st_U10]

3. potrafi opracowac koncepcje automatyzacji wybranego procesu wykorzystujgc wtasciwe narzedzia i
metody informatyki oraz uzupetniajac swojg wiedze [K2st_U5, K2st_U11,K2st_U16]

4. docenia znaczenie i potrafi wspétpracowaé w zespole w celu wyboru najlepszych rozwigzan [K2st_US,
K2st_U15]

Kompetencje spoteczne
1. rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie , podnoszenia kompetencji zawodowych,
osobistych i spotecznych, potrafi inspirowaé i organizowac proces uczenia sie innych oséb, - [K2st_K1]

2. posiada swiadomos¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w
tym jej wptyw na srodowisko i zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje, - [K2st_K2]

Metody weryfikacji efektéw uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujacy sposdb:
Efekty ksztatcenia przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wykfady:

- konicowe kolokwium z zakresu wyktadéw obejmujace ok.10 pytan opisowych o réznej wartosci
punktowej
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Ocena: skala punktowa; mozliwos¢ oglagdu odpowiedzi, mozliwos¢ ustnej odpowiedzi (tylko w przypadku
uzyskania min 33% punktow)

Koncowa ocena:

do 50% - niedostateczna (2,0)

51-60% - dostateczna (3,0)

61-70% - dostateczna plus (3,5)

71-80% - dobra (4,0)

81-90% - dobra plus (4,5)

ponad 91% - bardzo dobra (5,0)

Laboratorium:

- aktywnos¢ w trakcie wykonywania ¢wiczen,

- ocena przygotowania do rozwigzywania problemow
- opracowanie protokotu z éwiczen

Tresci programowe

Program wyktadu obejmuje nastepujace zagadnienia:

Podstawowe pojecia w zakresie automatyzacji i robotyzacji proceséw. Warunki realizacji procesow
automatyzacji i robotyzacji. Wykorzystanie komputeréw do modelowania i symulacji procesdéw.
Komputerowe systemy sterowania : klasyfikacja, sterowniki PLC, mikrokontrolery, systemy wbudowane.
Monitorowanie procesow skupionych i rozproszonych (systemy SCADA). Zautomatyzowane systemy
produkcji. Warunki tworzenia rozwigzan przemystu 4.0. Automatyzacja procesow w budynkach.
Przyktady automatyzacji i robotyzacji wybranych proceséw.

Tematyka laboratorium:
Wykorzystanie pakietu MATLAB/Simulink do modelowania i symulacji proceséw.

Programowanie sterownikéw PLC w zakresie wybranych funkcji sterowania modelowym procesem
montazowym

Metody dydaktyczne

1. Wyktad: prezentacja multimedialna obejmujgca réwniez przyktady istniejgcych rozwigzan
krajowych jak i zagranicznych

2. Zajecia laboratoryjne: zadania symulacyjne z wykorzystaniem pakietu MATLAB, ¢wiczenia
praktyczne na fizycznym modelu linii montazowe;j.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 92 4,0
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 32 1,5
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do 60 2,5
zajec laboratoryjnych/¢éwiczen, przygotowanie do
kolokwidw/egzaminu, wykonanie projektu)*

1 . 12 . ;. ;.
niepotrzebne skresli¢ lub dopisaé inne czynnosci



